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w warunkach poligonowych, majace na celu weryfikacje wykonanych obliczen oraz
przyjetych wstgpnie zalozen konstrukeyjnych.

Wyniki prac badawczych pozwolily na uzyskanie efektow majacych rowniez znaczenie dla
wielu potencjalnych odbiorcéow wiertnicy, ktorzy otrzymajg wyrob lekki. a jednoczenic
odpowiednio wytrzymaly - szezegdlnie w zakresie elementow i podzespolow nosnych
i roboczych. Redukeje masy zespolow skladowych urzadzenia oznaczaja jednoczesnie, ze
wiertnica bedzie relatywnie tania w stosunku do oferowanych mozliwosci techniczno-
cksploatacyjnych.
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MODELOWANIE PROCESU UWALNIANIA LEKOW
Z MATERIALOW OPARTYCH NA NANOWLOKNACH

Streszezenie. Systemy uwalniania lekoéw z mat nanowldkien powstalych w procesie
< zktroprzedzenia, oferujg szeroka mozliwos¢ doboru parametréw wplywajacych na kontrolg
wrocesu uwalniania. Przeprowadzono analize¢ wplywu zmian poczatkowego st¢zenia leku oraz
sorowatosei materialu na proces uwalniania leku do tkanki. Uzyskano informacje na temat
wzzenia substancji aktywnej w obregbie uszkodzenia co pozwala oszacowac skutecznosc
wrapil. Z uwagi na  czasochlonno$é  przeprowadzanych badan  eksperymentalnych.
“oroponowano model numeryezny uwzgledniajacy proces desorpeji leku z powierzchni
“mowlokien oraz dyfuzje wewnatrz porowatego materialu [1]. Symulacje komputerowe na
= owymiarowej geometrii wlokien wykonano z uzyciem programu COMSOL® Multiphysics.
~sadano uwalnianie i transport leku w geometriach o wldknach idealnie ukierunkowanych
. ulozonych przypadkowo. Przeanalizowano wplyw lokalnego zageszezenia wlokien

sorowatosci materialu na proces dyfuzji w macie. Wykazano, Zze z materialow o wigksze)
sorowatosel (rzedu 80%) uwalnianie lekow moze przebiegac ze znacznic wicksza szvbkoscia.
~ moze prowadzi¢ do wystapienia zjawiska nickorzystnego wyrzutu leku i lokalnego
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przekroczenia stezen toksycznych leku w tkance. Dodatkowo, zaobserwowano opoznier
uwalniania w strukturach o idealnie ukierunkowanych widknach, ktére mozna zastosowa:
Jjako  zewnetrzne pokrycie projektowanego systemu uwalmniania  lekéw. . Celem
przeprowadzonych badaii jest znalezienie optymalnych parametréw materialu stosowanees
Jjako system uwalniania lekéw w zapobieganiu neurodegeneracji po operacjach
neurochirurgicznych [2,3]. W badaniach nad regeneracja tkanki mozgowej po chirurgicznym
uszkodzeniu mozgu, zapostulowaliémy pozytywny wplyw struktury nanowldkien na
formowanie si¢ blizny glejowej, jednakze istnieje potrzeba dodatkowych badan nad tym
zjawiskiem.

Praca realizowana w ramach projektu NCBiR grant nr 13008110, Pierwszy autor jest
stypendysta programu finansowanego ze Srodkéw Europejskiego Funduszu Spotecznego
w ramach Programu Operacyjnego Kapitat Ludzki.
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ZASTOSOWANIE REGULATORA ROZMYTEGO DO STEROWANIA
POLOZENIEM MANIPULATORA REHABILITACYJNEGO

Streszczenie. Przedmiotem prowadzonych badan bylo opracowanie zawansowanegs
algorytmu sterowania manipulatorem rehabilitacyjnym. Zagadnienie jest trudne ze wzgleds
na zadania stawiane ukladom tego typu. Poniewaz manipulator ma by¢ przeznaczony do
rehabilitacji, wymagana jest duza dokladno$¢ dziatania. Natomiast ze wzgledu na charakie
obiektu pojawiaja si¢ duze trudnosci z opracowaniem zadawalajacego ukladu sterowaniz
Proponowane rozwigzanie jest to dwu czlonowy manipulator, ktory jest obiektem silnic
nicliniowym. Majac na uwadze powyzsze trudnosci zaproponowano regulator rozmyty do
realizacji sterowania pozycja manipulatora. Zaprojektowano model rozmyty typu Sugenc.
z dwoma wejsciami i jednym wyjsciem.

W celu sprawdzenia poprawno$ci proponowanego rozwiazania, badania wstepne
przeprowadzono na modelu obiektu. W tym celu zamodelowano obiekt w postac:
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